CanCom JORGENSEN *°

MULTIMODUL 64 PWM V23

L L]

ce® T

Performance level: b
IP65

Matningsspénning Power supply 10-30 VDC

CAN protokoll CAN protocol 2.0B 150Kbit

Antal 1/0 Number of 1/0 56 I/0

Modulkontaktdon Module connectors G4A5M Hirschmann

I/0O kontaktdon

1/O connectors DIN EN 175 301-801

CPU CPU MC9s12DG256 Freescale

Kapsling Housing Grey Aluminium

Vikt Mass

1130 g

Omgivningstemp.Radio Operating temp.Radio -10 - +50 Celcius

Matt (HxLxB) Size (HxLxW) 110x144x58 mm

Antal digitala utgdngar No of digital outputs 16 Digital

Belastbarhet Maximum load 4000 mA / 10*

Kortslutningsskydd Short circuit protect

o
>

Aktiveringstid I/O response time 20-80

3
o

Antal ingangar Number of inputs 24+8 Digital+Analog

Ingangs resistans (Al) Input resistance (Al) 28 kohm

Ingang aktiv "1" Input activated "1" >6 VDC

Tid mellan inldsningar  Input capture 20-80 ms

Emission Emission 30-1000MHz Broad, Narow

ISO 11452-4 Conducted immunity 100mA /80% 20-100MHz

ISO 10605 ESD Air/Contact/ind. 8/4 KV

utgava/issue 1 ISO 7637-2 24\ system Pulse 1,2a,2b,3a,3b,4




CanConr Multimodul 64 PWM V23

Modulen dr hermetiskt ingjuten 1 ett stabilt kontakthus av aluminium
for att motsta pafrestningarna i mobila miljoer sasom fukt och vibrationer.
Modulen programmeras med €anPro V4.31 eller senare.

e CAN bus anslutning for programmering och
anslutning till 6vriga CanComP produkter.

e 8 Analoga ingangar 0-5V
+5V referensspinning ut, max 20mA (stift D1)
- 1 stift Cl1.

OBS: Koppla inte referensutgangen till en extern spanningskélla!

e 24 digitala ingangar varav 8 kan anvéndas for frekvensrikning
0-255Hz.

e 16 digitala utgangar

e 4+4 proportionalutgangar varav 1 kan anvindas som en H-brygga.
OBS: E; stromaterkopplade

e Giller artikelnr 80-56010 och 80-56011:
Inbyggd radiomottagare med radiofrekvens 433,92 eller 418 MHz.
Radiomanovrering fran t ex HT-12 handséndare eller med
CanConr 721-kort samt Bluetooth via extern mottagare.
BNC kontakt for antennanslutning.

Oversikt over funktioner for olika artikelnummer:

Artikelnr Radio ID 4-10 (ID4-12 |ID 13-19 |ID 13-21
80-56010 X X
80-56011 X X

80-56060 X

80-56061 X
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IN / UT gangar CanConr Multimodul - ID 4-10/12

Gailler artikelnr: 80-56011 och 80-56060

Modul ID 4 — Digital IN:
Port: Modulstift:

C12
Cl13
Cl4

()
(__
(__
DIl (-
(__
(__
(__

Lt}

Lt}

Lt}

D12
D13
D14

Lt}

LR}

OO R W=

Modul ID 6 - Digital IN:
Port: Modulstift:
B3

D2

D3

D4

D9

D10

D15

D16

O ON N R W

Modul ID 8 — Digital UT:
Port: Modulstift:
A9

A10

All

Al2

Al3

Al4

AlS

Al6

OO N kAW

Modul ID 9 — Digital UT:
Port: Modulstift:
B9

B10

Bl1

B12

B13

Bl4

B15

B16

0NN W=

Modul ID 10 - PWM UT:
Port: Modulstift:

1A A5  (H-brygga)

1B BS ()
2A A6
2B B6
3A A7
3B B7
4A A8
4B BS

Modul ID 11, 12 — Radio

(Endast for artikelnr: 80-56011)

Cl11 (Frekvensrikning)

Modul ID 5 - Digital IN:
Port: Modulstift:
A3

C2

C3

C4

C9

C10

Cl15

Cl6

O ON N kAW

Modul ID 7 — Analog IN:
Port: Modulstift:
C5

C6

C7

C8

D5

D6

D7

D8

OO R W

G

ABCD
9909
il 1 1 1 ¥
el 11 1 &
:9009:
g 11 1B
1111
00097
L 1 X 1 K
' 9009:
ol T T T 30
L I 1 1 3
170000912
k] 1 1 I 3K
1LOO9® .
17999 ® s
179999 c

& a

Matning och jord:

+5V referens ut, max 20mA

GND (-)
Matning in +10-30V
GND (-)

CAN:
CAN High
CAN Low

Modulstift
D1

Cl

Al,B1

A2 B2

Ad
B4
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IN / UT gangar CanCormr Multimodul - ID 13-19/21

Galler artikelnr: 80-56010 och 80-56061

Modul ID 13 - Digital IN: Modul ID 14 - Digital IN:
Port: Modulstift: Port: Modulstift:
1 C11  (Frekvensrikning) 1 A3
2 Cl12 (-9 2 C2
3 C13 (-7 3 C3
4 Cl4 (-7 4 Cc4
5 DIl (-7 5 c9
6 D12 (-7-) 6 C10
7 D13 (-7-) 7 Cl15
8 D14 (-7-) 8 Cl6
Modul ID 15 - Digital IN: Modul ID 16 — Analog IN:
Port: Modulstift: Port: Modulstift:
1 B3 1 C5
2 D2 2 Cc6
3 D3 3 C7
4 D4 4 C8
5 D9 5 D5
6 D10 6 D6
7 D15 7 D7
8 D16 8 D8
Modul ID 17 - Digital UT: (0 c‘p“
Port: Modulstift: _
DN ABCD
3 AlL i lild
5 Al3 el 111 %
6 Al4 . 9009
7 Al 2TIE
s Ale 2IITE
Modul ID 18 - Digital UT: 70089
Port: Modulstift: 8 . . . . g
1 B9 19090003
2 B10 ol I I 1 20
3 B11 izl
4 B12 200001
> o 300093
¢ b T T
8 B16 15 900®15
T000®6
Modul ID 19 - PWM UT:
Port: Modulstift:
1A A5  (H-brygga) ===
1B B5S () ~ L7
2A A6 Matning och jord: Modulstift:
2B B6 +5V referens ut, max 20mA D1
3A A7 GND (-) Cl
3B B7 Matning in +10-30V Al,B1
4A A8 GND (-) A2.B2
4B B8
CAN:
Modul ID 20, 21 - Radio CAN High A4
(Endast for artikelnr: 80-56010) CAN Low B4
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Analoga inganga
Analoga ingangar 0-5Vx 8bit
Om man ansluter ett 120 kQ motstand i serie med den analoga ingangen sa ger det 0-255 bitar vid 0-26V.

|

Digitala inganga
Digitala ingangar 6-30V

|

PWM utgangar )
Fast PWM-frekvens 183Hz. Ej stomaterkoppling. Overkryssade rutor i bilden har darfor ingen funktion i

denna modul.

& Granswarden
& Center v bitar
C Stat(24538) EINE
0 Hex1357 % 2 x
e Wor2 458 w3
Famp
& F Rampécc(135710093 10 | s
RampRet[1357009% |10 |
G Ramp 4cc.(2.4,6,8) 0,0-9,9s 1o s
RampRet[2468 0093 |10 |
Guiga
H Z-Tolerans oS bitar
& | Feldetektering + (0-285) |25 (3| hiey
J Feldetektering - [0-255] u = bitar
—_F'Dlt'|-2
: : : L. w
Lin/Log/LinS/Log.5 utstyrning
Matningzspanning [10-304) M W
Spolresistanz [>4 Ohm)
[255 Ohrn = Okompenserad) Ohim
Frekvens [30-200 Hz) M s
[Frekwenzen folier alla utgangar)

PWM-modulen har méjlighet till flera forarval styrda fran modulens internflaggor 30,31,32. For att
flaggorna skall fungera som forarvalsflaggor maste flagga 30 ha kommentaren ABC, annars fungerar
flaggorna 30,31,32 som vanliga flaggor.

Om inga villkor dr uppfyllda i nagon av flaggorna sa blir forarvalet automatiskt A
Om fler 4n en flagga har uppfyllda villkor blir forarvalet A

Uppfyllda villkor i flagga 30 ger forarval A
Uppfyllda villkor i flagga 31 ger férarval B
Uppfyllda villkor i flagga 32 ger forarval C

Utstyrd PWM anges i procent (0-100 %) i port 5-8 i analysen i CanPro. Vérdet som anges i port 5 &r
vérdet for port 1 osv.

Radio

Radion programmeras med foljande id:

Artikelnr: 80-56010 - id 20 och 21 (i ID-rutan pa CanPro).
Artikelnr: 80-56011 -id 11 och 12 (i ID-rutan pa CanPro).

OBS: Om radion anvinds sa maste radio id:t anvindas in i nagot (valfritt) villkor i modulen.
I annat fall kan det bli konstiga virden i analysen i CanPro.

Data in till multimodulen som kommer via CAN kontakten pa ovanstaende ID
har prioritet 6ver data som kommer via radioingangen.
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Digital input

>—={18K

T |t

VNQ660SP

Matningsspanning och CAN signaler i den 4-poliga Hirschmannkontakten

1 CAN HI
2 CANLOW
3 +10-30vDC

4 - GND

Allmin information om modulen

e Alla digitala ID har 64 internflaggor vardera.

e Belastning, Max 4A / utgang, men ej 6ver 20A totalt fér hela modulen.

e Utgangarna dr skyddade mot §verbelastning och kortslutning.

e Om en utgang kan utsittas for en yttre palagd spianning, t.ex. via en extern tryckknapp, montera en
diod som hindrar strom fran att flyta in i utgangen.

Avsdkring max 20A.

e  Se till att modulen monteras pa ett sadant sitt, att vatten inte kan ta sig in kontaktdonet.

+ 10-30V Stift A1 och B1 i den 64 poliga kontakten
- Stift A2 och B2 i den 64 poliga kontakten
(modulens holje dr galvaniskt isolerat)
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Push-Pull utgéngar
Push-Pull utgang innebér att man antingen ger eller sdnker spianningen.

+IN
PWM > CENTER E E )

PWM = CENTER E E )

H-brygga
Stift kopplade till H-bryggan dr anslutna mot jord dé utgangen inte ir till. En motor kan da kopplas
mellan dessa stift for att kunna koras at olika hall beroende pa vilken utgang som r till (1A eller 1B).

+ 1M

| f_
+IN |
| :
'|I II'.
PWM > CENTER M e e e PINM < CENTER
'__. ————— i T B \
: \
: M
—0 Uy

1A U 1B |
| PWM = CENTER = 1

PWM = CENTER =1

: |
F j 0/1 PWM < CENTER = 0

P = CENTER =1
M < CENTER =1
P&M = CENTER =0

---------- 19:1 < CENTER
-—— 19:1 > CENTER
—_— 19:1 = CENTER
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SPECIALFUNKTIONER

Funktionen SIM (simulate module)

For artikelnummer 80-56010 och 80-56061 finns funktionen i ID 13-15 och 17-19.
For artikelnummer 80-56011 och 80-56060 finns funktionen i ID 4-6 och 8-10.

Med funktionen SIM kan man spegla ut atta flaggor fran varje digital och PWM ID pa bussen. Det kan
maximalt finnas sex simulerade ID, en per ID. For att aktivera funktionen anvidnder man CanPro. For
detta kriavs CanPro 4.28 eller senare version.

Exempel:

Flagga 5 och 8 flaggor framat vill man ha pa ID 9

I CanPro markerar man PWM 64 modulen och viljer specialfunktioner

langst ner 1 hogra hornet och fliken Simulera ID.

Direfter sétter man den simulerade modulens ID till 9 och viljer flagga 5-12 for port 1-8.
Da kommer flagga 5-12 skickas ut pa ID 9 port 1-8.

Flaggor kan viljas fritt mellan 1 och 64.

‘}Sg Modulkonfiguration
i Reaistrerade moduler
Lagg bl 1 Digital module 64 ,
Ta bort modul
My modul
b e —_ Danfoss
D 1-25 =
K.ommentar: | |
Fart  Furktion Partkornmentar
i s 1 Fiaihd
101 |D|g|ta| in Vi| |
10 2 i_Digila| in L4 ! | |
/0 3 | Digital in v|| |
-, Specialfunktioner |'L”'E| E|
Specialfunktioner for modul1 | 32/54 konvertering |
Simulerallj-i <| Specialfunktioner j)
Simulera 1D
Simulera flaggor bl ett rwtt simulerat (D

|
Den simularade modulens ID|S L :

Eanitpasmilord|Diser] T 5
Part 2 p& simulerad 1D faljer: |;;7 B

£]14]0£

Part 3 p& simulerad 1D faljer: |'3 7

4

Part 4 pd simulerad 1D faljer: |"? 8

Paort 5 p& simulerad 1D falier: |;;7 3

e e Y 10

Part 7 p& simulerad 1D falier: |’3 1
¥ 15

L] £]£] £

Paort 8 p& simulerad 1D falier:
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SPECIALFUNKTIONER

Funktionen Oka / Minska (INC /DEC) (PWM64)

For artikelnummer 80-560xx med PWM

Funktionen Oka/Minska kan anvindas for att #indra ett virde uppét eller nedit, genom att bara anvinda
tryckknappar. Modulen kommer att lagra detta viérde tills den startas om.

Exempel:
En betongblandare vill rotera betongen vid en viss hastighet. De har en knapp for att 6ka hastigheten och
en knapp for att minska rotationshastigheten. Den tredje knappen anvénds for att stoppa rotationen.

Angivelser for flaggorna:
Flagga 1: Knapp 1=1 (inc)
Flagga 2: Knapp 2= 1 (dec)
Flagga 3: Knapp 3= 1 (stop)

Flaggorna kan viljas fritt mellan 1 och 64.
Instéllningarna gors i CanPro (from version 4.29) under Modulkonfiguration och Specialfunktioner.

.1
‘}ﬁ Module Configuration
Eeistered mad e
4 Special features == X
Special features, ID:19
Simulate |D | Increass/Decrease | Counter|
Only for:
PB4 (Multirnodul-64)
Settings
mz between inc/dec: 20 -
Send value to port/flag; |E 1 Ratation ¥ @
Increaze if flag active: |:? 1 Inc hd TEE—
Decreaze if lag active: |:? 2 Dec -
Reset if lag active: |:? 3 Rezet -
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SPECIALFUNKTIONER

Funktion Riknare (COUNT) (Digital64 and PWM64)

For artikelnummer 80-560xx

Funktionen Riknare kan anvindas for att rikna hur manga génger en signal har aktiverats.
Forst viljer du vilken flagga som ska fa riknaren att 6ka. Denna flagga kommer ocksa att innehalla vérdet

irdknaren.
Sedan viljer du en flagga som aterstiller riknaren.

Till sist véljer du hur hogt riknaren ska rikna. Nir max virdet nas sa kommer riknaren att stanna pa det

vérdet.

Exempel:

I exemplet nedan kommer riknaren att 6ka varje gang flagga 1 blir aktiv.
Riknaren kommer att aterstillas sd snart flagga 2 blir aktiv.

Virdet for raknaren sparas i flagga 1.

Réknaren kan vara till hjilp I sekvens programmering eller for att rikna.

Flaggorna kan viljas fritt mellan 1 och 64.

Instéllningarna gors i CanPro (from version 4.29) under Modulkonfiguration och Specialfunktioner.

‘Jﬁ? Module Canfiauration

4 Special features =AREN X

Special features, 1D:17

| Simulate 1D | Increases’Decrease| Counter |

Only for:
Digital&4 (FMultirmodul-64)
FvhdB4 (Multirmodul-64)

Settings
Increasze when flag active: | 1 i
Rezet when flag active: |:? 2 i
b amirmuimn 235 =

ete Module

brfozs

32/64 Convert |

Special features |
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SPECIALFUNKTIONER

Funktion PID-regulator (PWM64)

For artikelnummer 80-560xx med PWM

I PWM64-modulen finns fyra stycken separata och oberoende PID-regulatorer. Dessa konfigureras i
CanPro (from version 4.30), under fliken Modulkonfiguration, Specialfunktioner.

PID-regulatorn kan anvéndas for att halla t.ex. ett varvtal, en position eller en temperatur pa onskat virde.
Den miiter aktuellt vérde, drvirdet, och jamfor det med onskat virde, borvirdet. Skillnaden mellan
arvirde och borvirde kallas for reglerfel. Utsignalen berdknas och styr t.ex. en motor, ett stidlldon eller ett
virmeelement, for att forsoka gora reglerfelet sa litet som mojligt.

PID-regulatorns utsignal 4r summan av tre delar:

—  Proportionella delen ir reglerfelet, den blir storre ju mer drvirdet och borvirdet avviker fran
varandra. Enbart P-delen kan oftast inte helt ta bort reglerfelet.

— Integrerande delen summerar alla tidigare reglerfel, utsignalen kommer att 6ka eller minska sa
lange det finns ett reglerfel. I-delen gor att eventuellt kvarvarande reglerfel forsvinner.

— Deriverande delen kidnner av fordandringshastigheten hos drvirdet. Den forsoker forutse
fordndringar i drvirdet, sa att regulatorn kan kompensera fér dem innan de blir for stora.
D-delen verkar ddmpande och kan gora regleringen bade snabbare och stabilare.

Hur regulatorn beter sig kan dndras genom att justera regulatorns tre parametrar:
Forstiarkningen (Kp), Integreringstiden (Ti) och Deriveringstiden (Td).

Att hitta ldmpliga virden for dessa parametrar handlar ofta om att testa sig fram.
Hir dr ett forslag pa tillvigagangssitt:

1. Borja med att ha I-delen och D-delen avstingda, sitt forstarkningen Kp till 1,0:
— Om regleringen inte ir tillrickligt snabb eller inte tillrickligt noggrann,
oka forstdarkningen.
— Om regleringen inte ir tillréickligt stabil eller om den sjilvsvinger,
minska forstarkningen.

2. Om det kvarstaende reglerfelet blir for stort kan I-delen anvéndas:
— Vilket virde pa Ti som dr lampligt beror till viss del pa hur snabbt systemet som ska regleras
reagerar pa dndringar i utsignalen: Snabbt = liten Ti, langsamt = storre Ti.
— Om regleringen inte ir tillrickligt stabil eller om den sjilvsvinger, 6ka Ti.
— Om det tar for 1ang tid innan reglerfelet har forsvunnit, minska Ti.

3. Omregleringen antingen &r for langsam eller inte stabil kan D-delen anvéndas:
— Vilket virde pa Td som &r lampligt beror till viss del pa hur snabbt systemet som ska regleras
reagerar pa dndringar i utsignalen: Snabbt = liten Td, langsamt = storre Td.
— D-delen kan gora regleringen snabbare genom att tillata regulatorn att ha en hogre
forstiarkning utan att sjalvsvingning uppstar.
— Eftersom D-delen reagerar pa fordndringar i drvirdet, kommer utsignalen att bli mer ryckig.
Ett for stort virde pa Td kan leda till orolig reglering.
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CanPro 430 (=2
Arkiv Wy Instéllningar Infoga Hjélp

= = [l =] — -
DS HE| S JORGENSEN § IEm==j Il 1=
) Projektinfarmation ]1 Madulkanfiguration | 1 Willkorskonfiguration I -?'/ Pragrammera I £ Ladda upp I ¥ Analps I {-\ Eniskild anal_ps|
\}i Modulkonfiguration
Laatil Registrerade moduler
ang il 13 Digitalmodul 64 Ca———
[ Ny rmodul ] 14 Digitaimodul 4 3 bort mody
15 Digitalmodul 64
16 Analogmodul
Modulyp: [ P/MES 17 Dl 64 Danfoss
ID 125 B
) D anfoss-installningar
Specialfunktio:
Phihd
Specialfunktioner for modul19 S T
Simulera 1D | Inciease/Decrease | Counter | PID-egulstorer | A
. Servoinstaliningar
Endastfdr:
PhABd (Multimocdul-64)
FD1 [poz [ADE | PID4 S akerhetsinztalningar
32/B4 konvertering
Utsignal: |E1 Utsignal FID1 - [ Specialiunktioner
rvérde: |18 Analogmodu ~| [&E1 Erviide PID -
Borvarde: [Konstantvérde V] |12? -
Farstarkning, K.p: 10
Integreningstid. Ti [s]: 15,0
Dreriveringstid, Td [s]: 5.0
Utsignal

Viljer vart regulatorns utsignal skickas, eller om regulatorn ska vara avstidngd. Utsignalen kan skickas till
valfri port eller flagga i PWM64-modulen, och har foretride framfor eventuella villkor i den valda porten
eller flaggan. Regulatorns utsignal har sitt centervirde vid 127.

Arviirde
Det aktuella, uppmiitta virdet for systemet som ska regleras. Kan erhéllas fran valfri port/flagga i valfri
modul i projektet, alternativt sittas till ett konstantvirde.

Borvirde
Det onskade virdet for systemet som ska regleras. Kan erhdllas fran valfri port eller flagga i valfri modul i
projektet, alternativt séttas till ett konstantvirde.

Forstirkning, Kp

Regulatorns forstirkning, instéllningsomrade 0,0-25,5 ganger.

En forstirkning pa 1,0 betyder att en dndring av drvirdet ger en lika stor dndring av utsignalen (om man
bortser fran I- och D-delen). En forstarkning pa 2,0 ger en dubbelt s stor dndring av utsignalen.

Integreringstid, Ti

Regulatorns integreringstid, instéllningsomrade 0,0-25,5 sekunder.

Anger hur l1ang tid det tar innan I-delen har bidragit lika mycket till utsignalen som P-delen har, vid ett
konstant reglerfel. Ett storre virde ger mindre kraftig integrerande verkan, medan ett lagt virde ger
kraftigare verkan. Undantaget dr om 0,0 anges, da &r I-delen helt avstangd.

Deriveringstid, Td

Regulatorns deriveringstid, instéllningsomrade 0,0-25,5 sekunder.

Anger hur langt framat i tiden D-delen forutser dndringar. Ett storre virde ger en kraftigare deriverande
verkan, medan virdet 0,0 stinger av D-delen helt.
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JORGENSEN °**

Declaration of Conformity according to the EMC directive:
Forsikran om overensstimmelse enligt EMC direktivet:

Type approval test according to council directive 72/245/EEC last amended by
2009/19/EC (includes 2004/104/EC, 2005/83/EC and 2006/96/EC) and type approval
test according to UN ECE Regulation No. 10 Rev3:2008.

By signing this document the undersigned declares as manufacture that the
equipment in question complies with the EMC protection requirements.

Genom att underteckna detta dokument forsikrar undertecknad sasom tillverkare
att angiven utrustning uppfyller skyddskraven i EMC direktiv.

CanCom Multimodul 64

CISPR 25:2002
ISO 11452-4
ISO 11452-2

ISO 10605

ISO 7637-2:2002

Radiated RF emission NB,BB 30-1000 MHz

Conducted immunity 20-100 MHz  100mA/80%
Radiated immunity 100-2000 MHz 50V/m 80%
Radiated immunity PM 800-2000 MHz 100V/m
ESD Air +/- 4KV, +/- 8KV

ESD Contact +/- 4KV

ESD Indirect +/- 4KV, +/- 8KV

Transient immunity and emission Pulse 1,2a,2b,3a,3b,4

q

Jorgensen Industrielektronik AB

Jarnviagsgatan 1 535 30 Kvdanum Sweden
Phone +46 512 92229 Fax +46 512 92115
www jorgensen-elektronik.se

10.09.2009

B .

Morten Jorgensen
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